12 DN 348

Uklad scalony duzej skali integracji 12 DN 348 jest procesorem MECHA-
CON zastosowanym w magnetowidach FUNAI VCR-5800, VC -5803 oraz po-
chodnych. Steruje ukladem servo 14 DN 363, a przez ukiad BA 6209 silnikiem
ladowania kasety i tasmy. Taktowany jest zegarem o czgstotliwodci 3,58 MHz,
zasilany jest napieciem 5 V.

Do komunikacji z uktadem se rvo wykorzystano tylko dwa wyprowadzenia
(30 1 31), zapewnia to jednokierunkowa transmisj¢ danych bez specjalnych
procedur startowych.

Natomiast transter danych z ukladem timera jest dwukierunkowy i umoz-
liwia jednoczesna transmisje danych w obie strony, co w konkretnej aplikacji
nie jest wykorzystywane (wyprowadzenia 10-15).

Rozbudowany jest uklad kontroli stanu przetacznika funkcyjnego (wypro-
wadzenia 6-9).

Uproszczono natomiast komunikacje bezposrednio z procesora do toru
sygnalowego (wyprowadzenia 60 i 61). Musi si¢ to wigzac sie z zastosowa-
niem ukladdéw kombinacyjnych wykrywajacych zmiany stanéw procesora
na innych jego wyprowadzeniach (47 i 48) dla realizacji wyciszania i przety-
czania w tym torze.

Podobnie do prezentowanych juz procesorow, choc przy zastosowaniu in-
nego ukladu pomocniczego (BA 6209), zrealizowano sterowanie ladowaniem
kasety i tasmy.



Na uwagy zasluguje dodatkowe zabezpieczenie mechanizmu magnetowi-
du przed skutkami awarii w liniach zasilania, zrealizowane na wyprowadze-
niu 2 procesora. Do wyprowadzenia tego podlaczono anodami cztery diody,
ktérych katody podlaczono przez rezystory z wybranymi liniami zasilania.
W wewngtrznej strukturze procesora zbudowano uklad pomiarowy, bedacy
zrodlem napigcia o wartoéci nieznacznie mniejszej od +5 V. W zwiazku z po-
wyzszym, podczas normalnej pracy magnetowidu wszystkie diody spolary-
zowane sa w kierunku zaporowym.

Jezeli cho¢ jedna linia zasilania zostanie zwarta do masy — podlaczona do
niej dioda zostanie spolaryzowana w kierunku przewodzenia. W wyniku
tego napigcie na wyprowadzeniu 2 spadnie ponizej 1 V. Wewnetrzny uktad
wykonawczy procesora spowoduje wtedy jego trwale zablokowanie, co nie
pozwoli na wykonanie polecen uzytkownika, a przede wszystkim niemozli-
wej do zrealizowania (w takim stanie zasilania) procedury ewakuacyjnej.

Po usunieciu usterki powodujacej zanik zasilania nalezy, koniecznie nieste-
ty, wprowadzi¢ recznie mechanizm w stan czuwania.

Jest to zreszta podstawowy wymog przy naprawach w obrebie ukladow
system control. Jedynym wyjatkiem jest ustawianie poloZenia przelacznika
funkcyjnego (po wymianie, czyszczeniu lub gdy zostato z innych przyczyn
zmienione jego polozenie). Gdy producent nie przewidzial odpowiedniego
znacznika lub zostal on zniszczony, jedynym wyjsciem jest dojscie do wiasci-
wego ustawienia metoda prob i bledow. Powyzszg czynnos¢ nalezy jednak
wykonywac z kasetg bez tasmy.
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Tab. 7. Opis wyprowadzen ukltadu scalonego 12 DN 348

Lp.| Oznaczenie Opis
1 -—— masa zasilania procesora
wejscie informacji o uszkodzeniu magnetowidu
objawiajacego sie zwarciem do masy napieé
? SAF wychodzacych z zasilacza wigkszych niz 5V
poziom niski blokuje wszystkie funkcje procesora (do wypro-
wadzenia tego podlaczone sa anodami 4 diody, ktorych
katody polaczone sa z wybranymi punktami magnetowidu)
3 -—- nie podlaczone
4 - = nie podlaczone
wej. inf. z czujnika zabezp. kasety przed nagraniem
5 R-SAF ) ) p.asely p &
poziom wysoki blokuje wydania polecenia nagrywania
6 LD-1
7 LD-2 wejscie informacji z przelacznika funkcyjnego
8 LD-3
9 LD-4 wyjscie napiecia +5V na przetacznik funkcyjny
10 SYNC nie podiaczone
— = . e N
11 | SIRO stale podlaczone do poziomu wysokiego
12 IRQ stale podlaczone do poziomu wysokiego
13 SBT wejscie i wyjdcie impulséw zegarowych przy
transmisji szeregowej z i do timera
wejscie i wyjécie danych przy transmisji
14 SBI DA .
szeregowe]j z i do timera
15 SBO zwarte z wyprowadzeniem 14 procesora
wejscie sygnalu zerujacego stan procesora
16 RST .
aktywny jest poziom niski {(poziom wysoki pojawia sig
z opdznieniem wyznaczonym przez specjalny uklad)
17 V-REF wejscie napigcia odniesienia +2,5V




Lp.| Oznaczenie Opis
wejscie informacji z czujnika poczatku tasmy
18 STA-S poziom wysoki pojawia sie przy braku kasety tub po
zakonczeniu przewitania do tviu
wejscie informacji z czujnika konca tasmy
19 END-S : . :
poziom wysoki pojawia si¢ przy braku kasety, po zakoncz uiu
odtwarzania lub przewijania do przodu
20 RF-SW wejécie impulséw synchronizacji H/2
- wejscie impulsow z czujnika auto-stopu
21 REEL-P : e
wprowadza mechanizm w stan gotowosci, jezeli impulsy
zanikng na czas dluzszy niz 2 sekundy
22 V-REF wejscie napiecia odniesienia +2,5V
wyjscie informacji do ukladu serve o zwigekszeniu
23 LP/EP-H predkosci capstana
aktywny poziom wysoki
wyjscie informacji do uktadu servo o normalne;
24 FP-H predkosci capstana
aktywny poziom wysoki
25 —— ' nie podlaczone
wejscie informacji z czujnika windy
26 FL-B
poziom wysoki pojawia si¢ po oddaniu kasety
wejscie informacji z czujnika windy
27 FL-A
poziom wysoki pojawia si¢ po zainicjowaniu ladowania ki ety
wejscie informacji z czujnika windy
28 FL-C
poziom wysoki pojawia si¢ po zaladowaniu kasety
J wejscie informacji z czujnika rosy
29 DEW poziom niski blokuje wyvkonanie wszelkich operacjina
mechanizmie
30 S-CLK wyjscie impulsow zegarowych do ukladu serve
31 S-DAT wyjscie danych do ukladu servo




Lp.| Oznaczenie Opis
32 -——- nie podiaczone
33 -—— nie podiaczone
34 - nie podlaczone
35 e nie podiaczone
36 -—- nie podlaczone
37 - nie podlaczone
38 -—- nie podiaczone
39 - nie podiaczone
40 S nie podlaczone
41 - nie podlaczone
42 -—— nie podlaczone
43 - nie podiaczone
4 -—- nie podlaczone
45 -—- nie podlaczone
j;__ — e —— -
f wyjscie sygnalu przylaczajacego sygnatl wizyjny
do wejscia modulatora
46 . TV/VCR
: Ve poziom niski powoduje przekaz. sygn. z tunera do modulatora,
| poziom wysoki powoduje przekazanie sygnalu z toru
: odtwarzania do modulatora
| , .
‘ wyjscie sygnalu wyciszenia toru audio
47 . A-MUT YPEesys Y
! poziom wysoki pojawia sie podczas realizacji funkceji trikowych
; wyjscie informacji do uktadu servo o zatrzymaniu
48 ! PAUSE obrotéw capstana
poziom wysoki pojawia si¢ podczas realizacji funkcji pause
wyjScie informacji do ukladu servo
o uruchomieniu obrotow silnika drum motor
49 DM-ON

poziom wysoki pojawia sie po zainicjowaniu wszelkich funkgi
zwigzanych z przesuwem tasmy




{

wyjscie informacji do ukladu servo o zwiegkszeniu

pozmm w wokl po;aw 1a sie przy pwemlamu z podgladem

wyjscie mformac]l do ukladu servo o odwroceniu

poziom wysoki pojawia sie przy przewijaniu do tvtu

wyjscie informacji do ukladu servo o utrzymaniu
lub przywréceniu normalnego kierunku obrotéw

wyjscie informacji do ukiadu BA 6209 sterujacego

wy]sc1e informacji do ukladow s servo, video i audio

wyjscie informacji do uktadow servo, video i audio

' wyjscie informacji do zasﬂacza 0 przejsciu

poziom wysoki powoduje pojawienie si¢ wszystkich napieé na |

miejsce podlqczema rezonatora kwarcowego 3,58 MHz |

| mle]sce podlqczema rezonatora kwarcowego 3,58 MHzr

Lp.| Oznaczenie
50 C-FAST obrotéw silnika capstana
51 C-REV kierunku obrotéw silnika capstana
z podg,lqdem
52 C-FWD
silnika capstana
53 - | nie podlqczone
54 M-DRIN nie podlaczone
55 MD 1
56 MD:{_ _| obrotami silnika ladowania
57 MD 3
58 -—- nie podlqczone
59 D-REC 0 nagrywaniu
aktywnv poanm wysoki
60 D-PB - 0 odtwarzaniu
! aktywny p0210m wysokl
61 P-ON | - magnetowidu w stan gotowosci
wyisciach zasilacza
62 -—-
63 -—-
64 - ; zasilanie procesora napieciem +5V




Lp. Oznaczenie Opis
32 - nie podlaczone
33 -—- nie podlaczone
34 -——— ' nie podlaczone
35 -—- nie podlaczone
36 -—- nie podiaczone
37 -—- nie podiaczone
38 | - nie podlaczone
. e __ —
39 - nie podiaczone
40 - nie podiaczone
41 -—= nie podlaczone
42 -—— nie podlaczone
SN - [ ——— —
43 -——- " nie podlaczone
44 -—- nie podlaczone
45 -—- nie podlaczone
wyjscie sygnalu przylaczajacego sygnal wizyjny
do wejscia modulatora
46 TV/VCR
AL poziom niski powoduje przekaz. svgn. z tunera do modulatora,
poziom wysoki powoduje prsckazanie sygnalu z toru
odtwarzania do modulatora
wyjscie sygnalu wyciszenia toru audio
47|  A-MUT YIRESYS Y
poziom wysoki pojawia sie podczas realizacji funkeji trikowych
wyjscie informacji do ukladu servo o zatrzymaniu
48 PAUSE obrotow capstana
poziom wysoki pojawia sie podczas realizacji funkcji pause
| | wyjscie informacji do ukladu servo
| o uruchomieniu obrotéw silnika drusm motor
49 DM-ON
poziom wysoki pojawia sie po zainicjowaniu wszelkich funkceji
zwigzanych z przesuwem tasmy




. wyijscie informacji do ukladu servo o zwigkszeniu

poziom wysoki pojawia si¢ prvy przewijaniu z podgladem

wyjscie informacji do ukladu servo o odwroceniu

poziom wysoki pojawia sie przy przewijaniu do tyiu

wyjscie informacji do ukladu servo o utrzymaniu
lub przywréceniu normalnego kierunku obrotéw

wyjscie informacji do ukltadu BA 6209 sterujacego

wyjscie informacji do ukladow servo, video i audio

wyjscie informacji do uktadéw servo, video i audio

wyjscie informacji do zasilacza o przejsciu

poziom wysoki powoduje pojawienie sie wszystkich napie¢ na

miejsce podlaczenia rezonatora kwarcowego 3,586 MHz

miejsce podlaczenia rezonatora kwarcowego 3,58 MHz

Lp.| Oznaczenie
50 C-FAST obrotéw silnika capstana
51 C-REV kierunku obrotow silnika capstana
oz podgladem
52 C-FWD
| ! silnika capstana
53 - nie podlaczone
| 54 M-DRIN nie podlaczone
55 MD-1
H§6 T &1?72 | obrotami silnika ladowania
57 | MD-3
58 - nie podlaczone
59 D-REC 0 nagrywaniu
| aktywny poziom wysoki
60 | D-PB . 0 odtwarzaniu
aktywny poziom wysoki
61 P-ON magnetowidu w stan gotowosci
| wyjsciach zasilacza
62 -———
63 | S
64 -—— zasilanie procesora napieciem +5V




