HD 49748 NT

. Uklad scalony duzej skali integracji HD 49748 NT jest procesorem servo
}za stosowanym w magnetowidach SAMSUNG SE 9000, SAMSUNG VD
8225, SAMSUNG VK 1260, SAMSUNG VK 1261, SAMSUNG VK 8220 i po-
il‘hodnych. Sterowany jest z uktadu uPD 75216 PAL system control, nadzoru-
je i steruje obrotami silnikéw tréjfazowych w blokach capstan motor i drum
potor. Taktowany jest zegarem o czestotliwosci 4,43 MHz. zasilany jest na-
L'eciem stabilizowanym 5 V.

. Na uwage zastuguje przelaczanie goracego wyprowadzema glowicy syn-
kh ronizacyjnej w relacji zapis/odczyt. Podobne rozwiazanie stosowane jest
v magnetofonach przy glowicy uniwersalnej. Omawiany zabieg eliminuje
uizywanie przelacznikow stykowych do separacji wejscia wzmacniacza od-
Lvtu od obwodéw generatora pradu podkiadu (patrz wyprowadzenia 29,
tm i 32 ws. HD 49748 NT).
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Rys. 87. Uproszczona struktura blokowa uktadu scalonego HD 49748 NT
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Rys. 83. Uproszczona aplikacja i napiecia state na wypr. u. s. HD 49748 NT



Tab. 6. Opis wyprowadzen uktadu scalonego HD 49748 NT

lp{ Symbol | | Opis
1 f (NP)

2 MODEOUTC WY ‘Wyj. przetaczania predkosci przesuwu tasmy (NI”
MODEOUTB WY

jw. funkcja Standard Play

3
4 |MODEOUTA WY jw. (NP)
6

CTL MM ? (NP)

SWPOINTADY (WY Regulacja s;é;(;l;;éci imp:ls_u przelaczania
7 |D.PG N WE ) TNejécie s;gna_}u V-DiPG a;)—;ﬁadu formowania
8 GND -
9 DFGIN WE | Wejscie sygnatu D.FG do ukladu formowania
10 - T (NP)
11 |DRUM SEL B o Ein serwisowy
12 'D.CTL WYV ' Wyiscie sygnatu sterowaniaﬂ do drum motor

13 |DCILAMP() WE  |Wejéde wzmacniacza D.CTL

14 DFVOUT WY Wryijscie sygnalu bledu z przetwornika f/U

15 | DCILAMP(+) |WE Wejscie wzmacniacza D.CTL

16 |SW1 WY Klucz elektroniczny
17 |D.PD OUT WY Wyjscie sygnalu bledu fazy drum motor
18 |SW] WY Klucz elektroniczny

19 |NTSCMODE |WE Przetaczanie uktadu dla systemu NTSC

20 CPDOUT WY Wyijscie sygnatu btedu fazy capstan motor

21 |CCILAMPIN |WE Wejécie wzmacniacza sygnatu C.CTL

22 [CF-VOUT

Wyijscie sygnatu C.FV

123 |swg

Klucz elektroniczny

EEL
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| symbol | Opis N
SWf Klucz elektroniczny ”
CCILAMP( OIN |WE Vasc;v;ga;écza qygnahl bl;;du thd
SWe wYy Klucz elektromcmy ]
CCTL wYy Wy]sae wzmocmonego q)izgnahilmdo ste_rowarua M
VCC Lasﬂame ukladu +5V
CTL (=) WEWY WE/WY Sy8. z/do g}0w1c§ CTL (dla f PLAY/REC)
CTL(+) WEWY |WE/WY syg. /do g}o“;lcy &n (dlaf PLAY/REC)
‘ GND o Masa ukladu o
SW A ﬁ WY _ Klucz elektroniczny _
CILAMP(-) |WE Wejscie wzmacmac;a-l—;mp_uls_o-w_(i TL_ .
SWD Klucz elektr;nTc;ny N

CTL PBOUT WY

Wyjscie impulséw CTL po wzmocnieniu

CTLIN ‘WE Wejscie impulséw CTL do ukladu formowama
ﬁC#“I;G IN " WE Wejscie sygnatu C.FG z czu]mka CM
SWD +5V Zasilanie ulda-c_:l_u_-_ -
(NDP) - )
DUTYTO " WE Wejscie sygn;&u RECA’LP;Y- o
‘ (NP) R
C.CLK WE Wejscie zegarowe taktu)qce 4, 43 MHZ
T | (NP) -
7 (NP) S
HSW WY | Wy]scxe 1mpulsovs; ;fze{a(;ama glowm wizyjnych ‘

e — ————

(NP) »_ B \
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TS B i S e ——
i Lp | Symbol 1 : Opis
- | 'Wyj. imp. synchronizacii pionowej do bloku
48 ‘V PULSE WY VIDEO
R IO Tx,,___ S S
49 (NP)
50 |C.SYNC. WE Mejéeie zespolonege sygnatu synchronizacji
51 VCC +5V
’52 ﬁgg;_ER ON WE Kasowanie ukladu servo po wlaczeniu
53 |SDATA WE w\/ejécie danych z magistrali I[IC

54 S CLOCK WE ‘{i\fejécie zegara z magistrali IIC

155 'CFGCD TWY ‘Wyijscie kontrolne C.FG do uktadu SYSCON
56 |CTLCD LWY Wyj. kontrolne impulséw CTL do uktadu SY'>ON

¢ lova ] r / {1,?5vbp i I 2"

Rys. 89. Wazniejsze oscylogramy u. s. HD 49748 NT




Na rys. 90 do 93 mozna przesledzi¢ doktadnie sposéb zmiany organizacji
[1 regulacji fazowej obu silnikow, przy przejéciu z zapisu do odczytu, w
Ikturze blokowej uktadu scalonego HD 49748 NT. Organizacja petli re-
bope czestotliwosci ulega zmianie tylko w przypadku silnika capstan mo-
o wynika z potrzeby uzyskiwania efektoéw trikowych.
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190, Struktura blokowa regulaciji czgstotliwosci obrotdw DM w u. s. HD 49748 NT
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191. Struktura blokowa regulacji fazy obrotéw DM w u. s. HD 49748 NT
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Rys. 92. Struktura blokowa regulacji czestotliwosct obrotéw CM w u. s. HD 49748 NT
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Rys. 93. Struktura blokowa regulacji fazy obrotéw CM w u. s. HD 49748 NT



