Uktady bateryjnego podtrzymywania zasilania S-8423 40

L d
Producent: Seiko Instruments Inc.
Zastosowania

U przeno$ne kamwidy ,
O elektroniczne aparaty fotograticzne Seiko Instruments

U karty pamieciowe
Q uktady podtrzymujgce zasilanie mikrokomputerow

i pamigci
Najwazniejsze cechy
J maty pobér pradu

— przy normalnej pracy maks. 43 pA

— wirybie podtrzymywania maks. 2,1 uA Rys.1. Rozmieszczenie koficowek (widok z géry),
U mala réznica napiet wejciowego 8-kofcowkowa obudowa SSOP

i wyjéciowego: maks. 0,35 V (lwy=50 mA)

O tolerancja wartoéci napigeia wyjsciowego +2 %
O doktadnosé¢ detekcji napiecia 2% o,

O obudowa 8-kofncowkowa SSOP

O specjalna kolejno$¢ przetaczania zabezpieczajgca ba- r
terie podtrzymuijaca przed niepotrzebnym roztadowaniem Uy O Stab. iy Ugar
Parametry graniczne (w temperaturze 25°C)
Wejsciowe gtéwne napigcie zasilajgce Uye 1 Defekfor Detekfor
(Usg-0,3) do 17 V Deteitor Dorentor ropicie mapeca 7 PREEND
Wejsciowe napiecie podtrzymujace USAT ) v WZ}'S"E m ”f’f’a *1‘ T T
( 33—0,3 do 17 T —
Napiecia wyjciowe stabilizatoréw U, Ugo L L l e
(Ugs—0,3) do (U,x+0,3) V Detehtor
Napiecia wyjsciowe CS, RESET, PREEND b sterowansa
(Ugg—0.3)do 17 V przetaczanen) por
Moc rozpraszana 300 mW w I napiecia
Temperatura pracy —40do 125°C Yoz
Opis ukiadu Yoo L v s

Rys. 2. Schemat blokowy

Uktady scalone CMOS serii S-8423 sg przeznaczone do
przetaczania Zrodet zasilania mikrokomputeréw i innych
uktadéw o zasilaniu napigciem 3 V lub 5 V. W razie
koniecznosci uktad powoduje wtgczenie napiecia
podtrzymujgcego zamiast giéwnego i na odwrét. Do
realizacji tej funkciji stuzg znajdujgce sie wewnatrz uktadu
dwa stabilizatory napigcia, kilka detektcrow napigcia
(CS, RESET, PREEND, V4, Vgy0), Uklad przetgczajgcy
i sterujacy. Uktad nie tylko przetacza zasilanie ukfadu z
gidéwnego na podtrzymujace, lecz takze dzieki detek-
torom napiecia ustala specjalng kolejnosé
przetgczania zapobiegajacg niepotrzebnemu nad-
miernemu roztadowywaniu baterii podtrzymujacej.
Detektor napieciowy CS monitoruje napigcie wejéciows
(zasilanie gtowne). Rezultat tej detekeji pojawia sig na
wyjsciu CS. Jest ono w stanie logicznym niskim, gdy
napiecie U, jest ponizej poziomu detekcji, a w wysokim,
gdy jest ono powyzej poziomu zwalniania CS.
Detektor PREEND monitoruje napigcie podtrzymujgce

Tk

Rys. 3. Podstawowy uklad pracy

Tablica 1. Parametry uktadow serii S-8423

T Napigcie wyjéciowe [V] Napigcie detekciji CS [V] Napigcie zwalniania CS [Vl | Napigcie detekeji RESET [V]
¥p

Min. Typ. Maks. Min. Typ. Maks. Min. Typ. Maks. Min. Typ. Maks.

5-8423AF3-T2 3,23 3.30 3.37 3,919 4,000 (4,081 |4,003 4,100 !4,197 |2,263 2,300 2,347

$-8423LFS-T2 4,90 6,00 8,10 4,507 4,600 (4,893 |4,809 (4,719 (4,828 2,253 (2,300 2,347

S-B423NFS-T2 3,135 (3,200 |3,266 [3,234 |3,300 {3,366 [3,316 3,400 3,485 |2,351 2,400 [2,449




Upat. Zadaniem tego detektora jest zasygnalizowanie,
Ze bateria podtrzymujaca jest bliska roztadowania.
Stabilizatory napigcia 1 i 2 stabilizujg napigcie wejs-
ciowe U,,. Uzyskane napigcia stabilizowane sg
doprowadzone do kofcowki Vg (ze stabilizatora 1)
i do wyjscia (ze stabilizatora 2). Warto podkresli€, ze
réznice napigcia wejsciowego | wyjsciowego w tych
stabilizatorach sg bardzo mate (typowo ok. 0,2 V).
Detektor napigcia V1 monitoruje napiecie wejscio-
we, a Vg,,» — wyjSciowe. Sygnaly z obu detektorow
sg doprowadzone do ukfadu sterowania przetacza-
niem, ktéry ma dwa tryby pracy. Dziatanie uktadu
mozna przesledzi¢ na przebiegach czasowych (rys. 4).
W stanie poczatkowym ukfad jest ustawiony na spec-
jalny tryb pracy. Ten tryb pracy jest utrzymywany tak
diugo, az wzrastajace napigcie U, lub Ugay nie
spowoduje przejscia CS w stan wysoki. W tym
momencie uktad przetagczajgcy wigcza stabilizator 2
i wytacza klucz M1 niezaleznie od stanu na wyjsciu csv)
detektora V. Uktad przechodzi w normalny tryb

pracy. W tym trybie nastgpuje wigczanie oraz

wytaczanie klucza M1 i stabilizatora 2 zaleznie od _—
wartosci napiecia U,,.. Gdy napiecie U, jest wigksze o™
niz Ug,,1, to klucz jest wytgczony, stabilizator wiaczony.
Do wyijscia jest doprowadzone stabilizowane gtéwne
napigcie zasilajgce. Gdy napiecie Uy, jest zbyt mate,
nastepuje wtaczenie klucza i wytgczenie stabilizato-
ra, do wyjscia jest wigc dotaczone zasilanie podtrzy-
mujgce Ugat. Czasy przetgczania w najgorszym przy-
padku sa réwne kilkadziesigt mikrosekund. W tym
krotkim czasie zaréwno klucz jak i stabilizator 2 moga
by¢ wytgczone. Moze wigc nastapié¢ niebezpieczne Rys. 4. Przebiegi czasowe napigé (dotyczq uktadu S-8423AFS)
obnizenie napigcia wyjéciowego. Aby temu zapobiec,

trzeba dotgczy¢ do wyjscia kondensator 10 pF fub

wigkszy. Uktad wraca do pracy w trybie specjalnym,

gdy sygnat RESET przejdzie w stan niski. W tym try-

bie pracy uktad nie reaguje na sygnaty dotyczace

kolejnosci wigczania Uy, lub Uga.

Sposéb wykorzystania oméwionych sygnatow przed-

stawiono na schematach uktadéw aplikacyjnych.

Warto zauwazyé, ze w uktadzie na rys. 5 akumulator

podtrzymujacy jest dotadowywany ze stabilizatora 2
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Tablica 2. Przeznaczenie koficowek g URO
— Upe Uwy 1 Uee
ol Funkia ; s-823 | 100k]| [ ]r00k | Mikrokomputer
; - =6 |, Upar cs wr
cs _Wyjécie deteklora CS o 10y
RESET . = Wyjécie detekiora RESET -+ o PESET PESET
PREEND = Wyjécie detektora PREEND EV Uy
VinUwe) Wejécie zasilania glownego e
VaarUsar) _ WelScle bateri podirzymuiaoe) 4 L
VourUwy) Wyjécie siabiizatora 2
VaoUpo) 0| . Wyiscie stabllizatora 1
VsslUsg) - i Masa = Rys, 5. Zastosowanie akumulatora jako bateril podtrzymujgcej do zasilania mikrokomputera




