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SAA 1 025

Opis wyprowadzed ukladu scalonego SAA 1025.

4 Wyjscie regulaci Jasnosa

| Wejscie regulacji nasycenia koloru

| Napiecie zasilania wewnetrznej pamigci

ONJOFF , wejscie - wyjscie
sterowanie wylacznikiem sieci

Wejscie-wyjscie sygnatow cyfrowych

Napiecie zasilania uktadu

Parametry uktadu scalonego SAA 1025.

Nramm charamrystymi srani

Nap|e0|e zasﬂama ukfadu Un = -Up ;UN (16/1) I -18 19| -20! M
_Nafp&:le zasilania pamigci wewn. |Unms/1) | Un -10i [V]
Napigcie wej. w stanie wysokim  |Up | -1 0 ™
Napigcie wej. w stanie niskim TiU“- Un| 4 ™M
Aaphiuaa napigcia na wypr.‘ﬁa XUI i mm i —2{ w4 =15 J[V]
Amplituda napieéif; na wypr. 14 —(U| i mm (0,25 ... 0,50) Un {[V]
yPobér pradu } IN16 j | 35 [mA] |
Pobér pradu [Ins | . 02/[mA]
e e 1/30 .. 3031
Czestotanosc sygn. na wypr. 2 3 4 \fo 8,93] [kHz]
hl?ra,d wyjsciowy na wypr. 2,3,4i6 |lo 5 [mA]
Rezystancja wyj. na wypr. 2,34 1 6 |Ro [ 1 1(79)|
Napiecie wejécioWe sterowania ) B |
bezposredniego 7 .
| dlastanuH |Un ) —0,8/[V]
diastanul UL —4L | r
_femperatura otoczenia ;E:y - Y e —25] : _77()*\["-(?
Temperatura sktadowania Os —SST | +125 | [°C]




Kody wyjs¢ ukiadu

: w
::Zt Funkcja i nazwa rozkazu zta;;viwg ir:‘;t_‘Funkcjainazwa rozkazu Eta(? :iwg
1 Sie¢ wlacz-wylacz HHH|L|H[16 Program 2 LIHHHL
2 |Wycisz. glosu whacz-wyt. HH|H L|L |17 Program 3 LHHLH
3 |Nasycanie koioru * HH|L IHHj18 Program 4 LIHHLIL
4 |Normalizacja HHL [H L |19 Program5 LiHLHH
5 [Nasycanie koloru | HHILILIH|20 |Program & LIHILHIL
6 Rt |HHL|LiL|21 Program7 LIHL L H
7  Jasnoéé 1 HILH[HH |22 Program 8 LHLLLL
8 R HL HHIL |23 Program 9 LiLHHH
9 Jasnost | HL H|LIH|24 Program 10 ILiLHHIL
10 Rs ’ HL H|L|L 25 IProgram 11 LiL H]L{H
11 Sita dzwigku * HL L|HH|26 IProgram 12 LILHLIL
12 R4 HLL|HIL |27 |Program 13 LiLLHH
13 [Skadzwieku)  |HL L|L|H|28 IProgram 14 LILIL H]L
14 Rs HLL|L|L|29 PProgram 15 LiLLLH
15 [Program 1 L H H/HH |30 Program 16 LiLLLL

R1 + Rs - rozkazy rezerwowe. Sila dZwigku (11, 13) wykonalna, gdy (2)
wylaczony. Rozkazy (15 + 30) wykonalne po rozkazie “Sieé”.

Rozkaz normalizacja ustala wspdlczynniki wypelnienia na wypr. 3 i 4
odpowiednie 18/31116/31.

Ukfad jest wykonany w technologii PMOS z bramka krzemowa. Wspét-
pracuje z nadajnikiem SAA 1024. Zmiane stanu na wyjsciu ukladu uzyskuje

si¢ w wyniku zdalnego przesylania sygnatu o jednej z 30 czestotliwosci lub N
w wyniku doprowadzenia do wej$¢ 5 bitowego sygnatu sterujacego. Uktad °
steruje trzema sygnalami analogowymi oraz 24 sygnalami dwustanowymi. Yo
Umozliwia zapamietanie poziomu sygnaléw analogowych. Na wyprowa-
dzeniach 2, 3 i 4 wystepuja przebiegi impulsowe o czestotliwosci 8,9 kHz i
zmieniajacy sie skokowo wspélczynnik wypelnienia, rosnacy dla regulacji

“w gore” i malejacy dla regulacii “w dét”. Wspdlczynnik wypelnienia §
zmienia si¢ w 30 krokach od 1/31 do 30/31. Czas niezbedny do pelnej
zmiany okolo 5,5 s. m




