
ProDrive LPS-52S Quantum 3,5" SCSI

W ymiary zew nę trzne  i  c iężar

w ysokość [m m ] 25,4

szerokość [m m ] 101,6

g łę b o ko ść  [m m ] 146,1

ciężar [kg ]

P o jem ność Dysk n ie s fo nn a to w a n y Form at (512B  na sekto r)

c a łko w ita  [M B ] 49,89

p o w ie rzch n i [M B ]

cy lin d ra  [M B ]

śc ieżk i [B ]

Dop. tem p. P racy Spocz.

P C ] 4 . . .  55 -4 0 ...  65

Opóźnienia [m s ]

Średnio 17

F m

TR/TR 5

Max 33

Latency 8,19

Overhead

Geometria napędu

d yskó w 1

c y lin d ró w 1219

g ło w ic  danych 2

g ło w ic  serw o 0

sum a  se k to ró w 102171

sekt/śc ieżkę

Dopuszczalne p rz e c ią ż  g ra w it[G ]

D ysk zaparkow any 60

Praca bez b łę d ó w 6

B łę d y  korygow aine 10

Prędkość tra n sm is ji rM B /s ]

Dysk <■> B u fo r 1,75

Szyna SCSI: sync  /  (async) 4 (2 )

Poj. zapas.

Z B R

Niezawodność B łędy  (xx->1  na Exx)

M TB F [*1000h] M TTR [m in ] CDL [la ta ] ON/OFF [*1000] RER UER SER

60 30 10

B u fo r dysku [kB ] 64

Prędkość obr. [1 /m in ] 3662

Sytem kodowania (2 ,7)RLL

G ęstość zapisu [TP I] 1330

Pozycjoner

S tart /  Stop [s ] 10

Poz. ha ł. [dBA @ 1m ] 45

T ypow y R/W Seek M ax S p in-up Idle S tand-by Sleep

p o b ó r  m o c y  [W ] 6,000

lin ia  +12V [A ] 0,410 0,320

l in ia  +5V [A ] 0,310 0,320



GND 0 o DBO
GND O 0 DB1
GND 0 o DB2
GND o o DB3
GND o o DB4
GND o o DB5
GND O 0 DB6
GND o o DB7
GND 0 o DBP
GND o o GND
GND o o GND
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RES
OPN | TRM
RES 0 o RES
GND 0 o GND
GND o o ATN
GND 0 o GND
GND o o BSY
GND o o ACK
GND 0 o RST
GND 0 0 MSG
GND O 0 SEL
GND o o C/D
GND o o REQ
GND 0 o K I
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ws j§3
D ysk c z e k a  n a  ro z k a z  U N IT /S T A R T  (w y s y ła n y  przez IN IT ) co 
zm n ie js z a  p rz e c ią ż e n ia  p rz y  ro z ru c h u  sys tem ó w  w ie lo d ysko w ych .

ws $
N a ty c h m ia s to w y  s ta rt s iln ik a  d y s k u  po  do p ro w a d ze n iu  n a p ię ć  
za s ila jących .

E P  ^
Enab le  P a rity : N a p ę d  w y tw a rz a  i o c e n ia  sy g n a ł kon tro li 
p a rzys tośc i (D B P ).

EP
N apęd a n i n ie  w y tw a rz a  an i n ie  k o n tro lu je  syg n a łu  DBP.

S S  ^
(S e lf S e e k  T e s t) : D y s k  w y k o n u je  p ro g ra m  sam okon tro lny . Z w o ra  
z a re z e rw o w a n a  do  w y łą c z n e g o  w y k o rz y s ta n ia  przez p ro d u c e n ta .

ss
N o rm a ln a  p ra c a  d ysku .
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